Autémato

SETIMA EDICAO - SEGUNDO SEMESTRE 2012

T A 3 T BT G A L T 0 L0 W AT S LS N LT G AL o B L L P L 0 B 0 L B T L L L S L Ly B L B BT AR R B LT N LT B RS M N LTI R G

SO0

ginclude <stdio.h> #include <stdlib.h> finclude <math.h> $define MAX 200
fdefine TOL le=4 ddefine ITHAY 20 /*fdefine TABELA "Ponteos.txt"*/) /* Declaraclo
dos protétipos das fungbes uwtilizadas */ doukle Funcao {int lista, donble xI,
doubklea vwil; doukle DParcial {int lista, double xi, "‘deubles vi); deubles Eres
{int lista, Int T, double Xi[MAX], double Vi[MAX]): wol Mentaly  {int

lista, int n; deoukle alfa; double beta, double h, doubl vf_HﬁKj,

double ¥i[MAX], double FV[MAX])
int n,; double a, double-b, double alfas; double beta, doukle *erro, int
*1teracoes, doubls *maxﬁpjzaﬁ,

double Vi [MBEX]): wvoid Gaussg fint n, double FV[MAX],
doukble Jacobiana[MAX], icuble deltaV[MAX], double *maxdeltaV); int maini}
{/* Declaracdo e inicialiracds das warilaveis ut:lizadaﬁ na fongdeo 'main' *S 1nt
1, A dtaracoes, lista; double a; b, alfa;, beta, maxdeltaV, erre; deuble
Vi{MAX]: iteracoes = 0 mawdeltaV = 1; printf ("Escolha uma funcao da lista
abaixo:wnvn"™); printf ("y'' = expily)l + 2 = expix™Z] PRSPPI 00 V) BT 1t I = 18 £ . i
(Ttt = 3 — ginFxcllAsint Bl ... (Z)NARM)FE printf (O = 102 F [y + 3Fx
£1) %3 Sy
{3¥\nhn™) & £
{"eEq™

if {lizta

lista > 3}

J

poweid HNawlbon iint lLista,

Wl
u
o

("ERRC:

selecionad
incompatliy
listal!lyn™)
system ("BAUSE"™) ;
return {0}

} printf \ e ("\nDigite
Ny dy By = "‘?70“ — Walfa &

Bata, caspeckbiva

mente: " scant
{("%d ®1f %1f %1f %1f",
En, &a, &0, Caifa,
ghetal ; printf
("havy:  if (n >= MAX-
1 n < 1){ printf (YERRD: numersn de poentos intericores incompativel!tin™);
aystem '“PHLSN"J::LturE () b for (1=1; i<=ni Ji44)[(Vi[i] = 0; ]} HNewton
{lista, n, a, b, 1fa, béta, Eerfro, Lfiteracoes, SmaxdeltaV, Vil; F*FILE
-'r}"_'ql.lJ.".."Er'

arguive = fopen ([(TABELA, "w"); for {(i=1; i<=pn; i++}{ fprintf {arguive,
"R1fAn"y Vilzl) s ¥ felose larguiwvo);*/ for (i=1; i<=n; it++¥{printf } pri

- ; [

I 1

At ] Gl BT g ol B g% o {TEEEo = Elf\n"; mrealas praint
iteracoes = Zd¥\n'"; aystem ("PAUSE"): return {0}



Procuram-se MECATRONICOS(AS)!

O PET (Programa de Educacao Tutorial), vinculado a Secretaria de Ensino Superior,
visa promover a construcao, difusao e aplicacdo do conhecimento para a formacao de
profissionais diferenciados na area da Engenharia, capazes de atender a realidade
atual.

Estado abertas as inscricoes para o Processo Seletivo do PET-Mecatronical!

Vocé pode se inscrever até dia 19 de outubro com a Sra. Rosana, na sala ES24,
Mecanica. Acesse sites.poli.usp.br/pet para visualizar o mapa.

Venha também conhecer mais sobre o nosso grupo PET em uma palestra de
apresentacao, que sera no dia 27 de setembro, as 11h15, na sala MZ02 do prédio da
Engenharia Mecanical

Algumas das nossas atividades:
* Aprimoramento continuo no curso de graduacao
* Simposio de Mecatronica
* Escola Avancada de Engenharia Mecatronica
* Leituras e discussoes
* Visitas Técnicas
* Eventos nacionais e regionais
* Desenvolvimento de projetos técnicos e de extensao

PET Eng. Automacao e Sistemas
Sala MS14 (Mecanica)
Email: petmecatronica@gmail.com
Telefone: 3091-6024
| W Facebook: facebook.com/petmecatronica
%(‘ Site:sites.poli.usp.br/pet
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EDITORIAL

O Pet Automacgdo e Sistemas (Pet
Mecatronica) apresenta a comunidade
Politécnica a sétima edicdo de seu jornal
Autoémato. Visando estreitar a relacao
alunos/graduagao e voltado principalmente,
mas nao exclusivamente, ao curso de
Engenharia Mecatronica, essa edicdo conta
com matérias sobre atividades
extracurriculares que tém como objetivo
enriquecer a experiéncia académica.

Contamos com a participacdo do
Professor-Doutor Fébio Gagliardi Cozman,
responsavel pelo Laboratério de Tomada de
Decisio e membro da Comissao de
Graduacdo, que cedeu parte de seu tempo
para responder nossa entrevista e contar
sobre sua trajetéria enquanto estudante.
Além do professor, o aluno do terceiro ano
do curso de Engenharia Mecanica e auxiliar
administrativo da Equipe Keep Flying,
Arthur Lazzarini, deu seu depoimento sobre
sua experiéncia no grupo e como a
participacdo afetou sua vida académica.

A fim de auxiliar os alunos que
pretendem realizar uma iniciagdo cientifica,
foi feita uma matéria sobre a Semana da
Iniciacdo Cientifica, promovida pelo PET
Automacdo e Sistemas. Para aqueles que ja o
fazem, a matéria contempla também o XX
Simpoésio  Internacional de  Iniciacdo
Cientifica.

Aos alunos do primeiro ano da
EPUSP, reservamos uma matéria sobre o
Workshop de Robética, projeto do grupo
que tem como objetivo complementar a
matéria MAC2166 - Computagdo para
Engenharia.

Convidamos os alunos também a
conhecer um de nossos eventos - o Encontro
dos PETs da USP -, a divertir-se com a se¢ao
passatempos e, aos interessados, conhecer
nosso processo seletivo.

A todos, uma 6tima leitura!
Bruna Vieira Louzada Silva
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ENTREVISTA COM PROFESSOR

Professor-Doutor pela Universidade de
Carnegie Melon, nos Estados Unidos, e
Coordenador do curso de Engenharia
Mecatronica da Escola Politécnica da
Universidade de Sdo Paulo, Fabio Gagliardi
Cozman narra sua trajetéria enquanto
estudante, explicando o surgimento de seu
interesse pelo curso em que se formou e pela
carreira académica. Também responsével
pelo Laboratério de Tomada de Decisao e
membro da Comissao de Graduacao,
responde algumas dtavidas a respeito de
Iniciacdo Cientifica e de como anda a
formulacdo da nova estrutura curricular da
Escola Politécnica, a EC3, em particular para
o Curso de Mecatronica.

Automato: A escolha do curso a fazer é
uma dificil decisdo para um jovem. Quando
teve que toma-la, quais foram as principais

motivagdes que o levaram a fazer
engenharia, em especial a habilitacdo
escolhida?

Prof. Cozman: Durante o periodo em que
cursei ensino médio houve uma explosao de
interesse em  engenharia  eletronica,
motivada pelo aparecimento de
computadores pessoais (em particular o IBM
PC). A perspectiva de wusar novos
dispositivos eletronicos para avangar a
automacao industrial, e para de fato mudar
a sociedade, era muito atraente. Por isso
prestei vestibular em Engenharia Elétrica,

com grande interesse em  sistemas
computacionais.
Automato: Durante a  graduacgao,

participou de atividades extracurriculares
como iniciagdo cientifica ou alguma equipe?
Além disso, quais disciplinas e assuntos lhe
despertavam maior interesse?

Prof. Cozman: Fiz iniciacdo cientifica
durante os trés ultimos anos do curso; no
inicio para conhecer melhor a vida
académica, e depois ja determinado a seguir
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carreira proxima da darea de pesquisa.
Sempre gostei de matemética, e por isso
escolhi a especializagdo em Controle na
Engenharia Elétrica-Eletronica. Gostei muito
das disciplinas de Sistemas Dinamicos e
Controle daquele curso; penso que elas
oferecem uma maneira muito interessante
de modelar e compreender fendmenos de
toda sorte.

Automato: Apos se formar, optou por
buscar emprego no mercado de trabalho ou
ja ingressou em uma pods-graduacdo ou
mestrado? O que motivou tal decisao?

Prof. Cozman: Ja no final do terceiro ano
da Poli decidi que queria seguir carreira
académica; ao me formar fiz mestrado na
Poli e doutorado no exterior. Minha
interacdo com o setor produtivo se deu ao
longo dos anos apenas através de atividades
de consultoria. De forma geral considero
muito boa a carreira académica; penso que a
pesquisa em novas tecnologias é uma
atividade muito estimulante, e gosto de
ministrar aulas e interagir com alunos.

Automato: De acordo com a plataforma
lattes de curriculos, seu doutorado foi
realizado na Carnegie Mellon University.
Conte-nos como surgiu esta oportunidade e
como foi a experiéncia de trabalhar com a
equipe desta universidade.

Prof. Cozman: Durante meu mestrado
conheci um ex-doutorando da Carnegie
Mellon (Alberto Elfes), que me recomendou
ir para aquela universidade. Ao verificar
informacdes sobre a Carnegie Mellon, vi que
era uma das 3 melhores dos EUA em
computacdo, uma das 10 melhores em
engenharia, e que tinha um programa
pioneiro em robotica. Decidi investir meus
esfor¢cos no programa de robética dentro da
computacdo. A experiéncia foi excelente; o
trabalho foi intenso, mas extremamente
recompensador. Trabalhei varios anos
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dentro da equipe de robds voltados para
aplicagdes espaciais, e tive oportunidade de
aprender muito com isso.

Automato: A respeito do Laboratério de
Tomada de Decisdo, pelo qual é responsavel,
quais os atuais temas de pesquisa que
investigam? A equipe que nele trabalha é
composta majoritariamente por orientandos
de mestrado/doutorado ou também ha
alunos de iniciacao cientifica?

Prof. Cozman: A maioria do pessoal do
LTD estd na poés-graduagdo, mas temos
também alunos de iniciacdo cientifica. O
tema béasico é o desenvolvimento de
algoritmos que recebem dados e de forma
autonoma tomam decisdes. Por exemplo,
durante muitos anos tivemos projetos
relacionados a decisdes sobre falhas em
sistemas computacionais. Recentemente
tivemos projetos sobre decisdes sobre
recomendagdes de produtos em sites da
internet. Além disso, ao longo do tempo
temos trabalhado ocasionalmente em
projetos que envolvem veiculos autonomos,
em geral como plataforma de teste de
algoritmos.

Automamato: Atualmente, o senhor é
Coordenador do curso de Engenharia
Mecatronica da POLIL Como surgiu esta
oportunidade e qual papel este cargo exerce
perante o curso?

Prof. Cozman: Sempre me interessei pelo
ensino, e quando retornei do doutorado
participei com muito interesse das
discussdes sobre a Estrutura Curricular 2
(EC2). Em seguida auxiliei a implantacao da
EC2, e em 2002 comecei a participar da
Comissdao de Graduacgdo. A coordenacdo é
responsavel pelos 3 anos finais do curso de
Mecatronica; os dois primeiros anos sdo
responsabilidade da Comissao do Biénio. A
coordenacdo se ocupa de montar a carga
didética dos professores, ajustar a grade dos
alunos, e discutir mudangas de disciplinas e

estrutura curricular. Além disso, a
coordenagao avalia requerimentos de
alunos,  supervisiona  atividades de
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intercdimbio internacional, é responséavel
pelo Plano Pedagoégico do curso, e coordena
atividades de avaliacio do curso. Ha
bastante trabalho, que ¢é dividido com
professores da Comissdao de Coordenacdo
(sao 4 membros no total), além de vérios
outros docentes que participam de
atividades especificas.

Automato: No contexto da Nova Estrutura
Curricular 3 (EC3), o que mais vem sido
discutido durante as reunides da Comissao
de Graduagao sobre o curso de Engenharia
Mecatronica? Qual a impressao que tem dos
atuais engenheiros formados no curso do
qual é coordenador?

Prof. Cozman: Até o momento discutimos
a estrutura geral do curso, que deverd ser
mais flexivel, permitindo  disciplinas
optativas, e também permitindo que alunos
tenham alguma formacao adicional além da
habilitacio de ingresso. Além disso,
discutimos muito as disciplinas do Ciclo
Béasico (calculo, algebra linear, fisica,
computacao e métodos numeéricos,
estatistica). Na Mecatronica a Comissao de
Coordenacao estd comecando a discutir as
disciplinas adicionais dos primeiros anos do
curso, mas ainda ndo chegamos a nenhuma
proposta.

Segundo Semestre
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SEMANA DA INICIACAO CIENTIFICA E XX SIICUSP

Talvez vocé, caro leitor, ja tenha
passado pela situacao caracteristica do
cotidiano politécnico de se encontrar
perdido em meio a formulas, teoremas e
teorias de alguma aula de fisica ou
calculo e se perguntando: “Mas... nao
existe alguma coisa mais pratica?
Engenharia € ‘s6 isso’ Formulas, listas
de exercicios e muito poé de giz nos
cadernos. Nao era bem isso o esperado
para os proximos 5, 6 ou 7 anos.”

Esta forma de encarar a
universidade, vinda de wum tempo
conservador, ainda se mantém em uma
enorme galera alienada, que desconhece
o que ocorre além dos corredores da
sala de aula, presa ao molde arcaico e
desestimulante de wuniversidade. Mas
nem tudo esta perdido! E vocé, bixo ou
veterano, que se sente acorrentado a
estas retrogadas amarras universitarias,
pode encontrar aqui, no Jornal “O
Automato”, algumas dicas e eventos

que podem tornar sua passagem
universitaria mais interessante... e por
que nao dizer cientificamente
memoravel?!

E entdo, o que fazer? A primeira
sugestao € bucar Iniciacao Cientifica
(IC). Como uma das melhores maneiras
de conhecer o meio universitario e a
vida académica profissional, as
iniciacoes cientificas trazem ao aluno o
contato com pesquisas de novas
tecnologias, modelos experimentais,
aprofundamento em  assuntos de
interesse, reconhecimento académico e,
principalmente, estimulo e expansao
dos horizontes universitarios. Bem, isso
€ 0 que elas prometem aprimorar, mas
sabemos que para vocé, brilhante
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politécnico, o interessante é ser direto, sem
utopias e rodeios... Entdo vamos indicar os
pontos mais importantes para entrar no
mundo das ICs.

O que é necessario e por qué? Para se
envolver com pesquisa, ndo basta apenas
vontade. E preciso conhecimento sobre suas
etapas de desenvolvimento. Ao contrario do
que ocorre com as aulas de uma disciplina
com grade horaria pré-estabelecida, matérias
que foram comprovadas exaustivamente
pela teoria e/ou pratica, quando vocé se
envolve com pesquisa e se depara com
problemas ainda ndo estudados, com
necessidade de alguns conhecimentos ainda
nao estabelecidos ou experimentados, outra
mentalidade deve ser desenvolvida. Esse é
um tipo de conhecimento muito tutil que é
exigido na vida de um engenheiro, assim
como de outros bons profissionais, mas que
ndo é passado na sala de aula. Isto é algo
muito mais amplo e que necessita de uma
atencao diferenciada. Para isso existe a
Iniciagao Cientifica, para introduzir o aluno
de graduacdo no ramo da pesquisa, tutorado
por um professor. A IC é um instrumento de
apoio sistematico e metodolégico a
realizacdo de um projeto de pesquisa que
constitui um canal adequado  para a
formacdo de uma nova mentalidade do
aluno.

Nestes moldes de formacao
diferenciada, existem iniciativas de estimulo
tanto pela concessao de bolsas de pesquisa
financiadas por orgdos de fomento (Fapesp,
CNPq, etc) quanto na realizacdo de grandes
eventos nesta linha. Estes eventos tém por
objetivo divulgar os projetos concluidos e
resultados de pesquisa realizados nas
ciéncias humanas, exatas e bioldgicas, a fim
de estimular e aproximar os alunos
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do ambiente académico.

Um destes eventos, organizado pela
USP, ocorrerd entre os dias 22 e 26 de
outubro, a 20° (vigésima) edicdo do
Simposio  Internacional de  Iniciagdo
Cientifica (Siicusp). O simpodsio acontece
anualmente e recebe em torno de 6.000
trabalhos inscritos e consistird de mesas
redondas e apresentacdes orais ou de
poOsters. Acontecerd nos campus de: Sdo
Paulo - Butanta (Humanas e Humanidades;
Exatas e Engenharias), Ribeirdo Preto
(Biolégicas e Saudde) e Pirassununga
(Agropecuarias). E uma excelente
oportunidade de conhecer trabalhos e
projetos de IC que estdo sendo realizados na
Universidade.

Nessa mesma idéia, sé que voltado
aos alunos de Engenharia Mecatronica, o
PET Automacao e Sistemas organizara uma
Semana de Iniciacao Cientifica entre os dias
5 e 9 de novembro com palestras dos
responsaveis ou  representantes  dos
principais laboratérios do Departamento de
Engenharia =~ Mecatronica da  Escola
Politécnica.

Dois grandes eventos em apenas um
semestre é quase como matéria de sub
aberta: se ndo der na primeira vez, tem
sempre uma segunda chance. Entao
programe-se pois, com tantas
oportunidades, ndo hd motivo para vocé
deixar isso passar em branco.

1010100101101011010010101110101010010110101101001010111010101001011010110100101011101010100101101011010100101101011010

8  Revista Autdmato Segundo Semestre



1010100101101011010010101110101010010110101101001010111010101001011010110100101011101010100101101011010100101101011010

KEEP FLYING

Em 2003, dissolve-se a equipe Beija-
Flor. Alguns de seus membros, ainda
interessados no desenvolvimento de uma
atividade extracurricular, principiam uma
nova equipe de competicdo: o Keep Flying.
Aquele primeiro ano foi marcado por muitas
dificuldades, ja que o estilo “aerodesign” da
equipe ndo abrangia tantos aspectos de
engenharia quanto o esperado. Em 2004,
porém, a equipe passa por uma reviravolta,
uma vez que a experiéncia adquirida no ano
anterior e a realizacdo de um curso interno
sobre a laminacdo de materiais compositos
permitiram ao Keep Flying chegar a 34°
colocacdo geral na competicdo de
aerodesign.

Ja& em 2005, com a orientacdo dos
Professores Doutores Antonio Luis de
Campos Mariani e Alexandre Kawano,
contando com 16 membros na equipe e o
patrocinio da Escola Politécnica e da NSK
Brasil, o Keep Flying conquista o 3° lugar na
competicdo de aerodesign, sendo camped no
ano seguinte (pela primeira vez na histéria
da Escola Politécnica). O sucesso e a
gratificacdo  pelo esforco da equipe
mostraram-se s6lidos ao longo dos anos: 8°
lugar no SAE Aerodesign East em 2007,
contra 65 equipes de 8 paises diferentes; 9°
lugar na competigdo brasileira, no mesmo
ano; 1° lugar na classe regular, em 2009, no
SAE Aerodesign East, recebendo também o
troféu por maior carga levantada e o prémio
"NASA Systems Engineering Award" de
melhor gestdo de projeto (o primeiro
concedido a uma equipe brasileira) e 4° lugar
e mencdo honrosa de maior peso til
levantado em 2010.

Entretanto, tantos prémios nao foram
conquistados tao facilmente. Em
depoimento ao AUTOMATO, o auxiliar
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administrativo da equipe, Arthur Lazzarini,
conta sobre sua experiéncia na equipe:
"Entrei na Poli em 2010, como fiz um ano de
cursinho ja havia ouvido comentarios de
amigos meus que tinham entrado e sabiam
da existéncia de uma equipe de Aerodesign,
desde meu colegial eu tinha despertado
interesse por avides e o a Keep Flying era a
minha oportunidade para ver como isso
tudo funcionava. Dessa forma logo que
entrei fui procurar a equipe, me
surpreendeu o fato que, ao contrdrio das
outras, esta ndo fazia processo seletivo, iria
descobrir mais tarde que a coisa toda iria
funcionar na base da ‘selecao natural’.

A principio nem tudo parecia novo,
como ja era ligado de alguma forma a area
da aviacdo, alguns conceitos me pareciam
bastante familiares, mas aos poucos vi que o
projeto em si de engenharia era bastante
mais complexo.

Uma coisa que também caiu por terra
logo que entrei na equipe foi achar que eu
iria usar tudo que eu aprendi na Poli na
equipe e, mais que isso, eu iria aprender
tudo que precisava durante a aula, nao, isso
ndo aconteceu, claro que se usam algumas
bases do que aprendemos aqui dentro mas a
grande maioria se aprende por conta
propria.

A equipe é bastante flexivel quanto ao
horario, mas exigimos uma certa dedicagao,
como eu disse, a coisa toda funciona na base
da “selecao natural”. Nas primeiras reunides
do ano as salas estdo cheias, com 30 ou 40
pessoas, geralmente na equipe de fato nao
restam mais do que 5 ou 6 novos integrantes
por ano.

Quanto aos estudos acredito que cada
um acha o seu ponto de equilibrio, ndo se
pega mais ou menos DPs na Poli por causa
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da equipe, vocé acaba perdendo no maximo

algumas noites mal dormidas e por vezes
acaba jantando no bandejao.

O aprendizado da Keep Flying se
mostra bastante util em diversas areas,
principalmente pelo trabalho em equipe,
hoje qualquer empresa exige que seus
funciondrios saibam trabalhar em equipe.
Para quem quer seguir na &rea acredito que
0os beneficios sdo ainda maiores, dada a
semelhanca do projeto de nossa aeronave e
de uma aeronave real, como exemplo de
sucesso podemos citar trés membros, um
deles esta hoje trabalhando na Embraer no
projeto do KC-390 o outro estd empregado
na Airbus e o terceiro tem uma empresa que
desenvolve sistemas para VANT (Veiculos
Aéreos Nao-Tripulados)."

o quipe Keep Flying 2'011

Em 2011, novas  dificuldades
cruzaram o caminho desta equipe: a perda
de muitos integrantes, que estavam no fim
da graduacdo; um novo regulamento com a
diminuicdo do comprimento da pista; e a
necessidade de um compartimento de carga
muito grande. Ainda assim, a equipe
manteve-se firme e recrutou novos
integrantes. Foi assim que o Keep Flying
conquistou o 8° lugar geral da competicao
neste ano. Atualmente, a equipe ¢
composta por 18 membros, sendo Matheus
Bruno Ferraz o capitdao, Henrique Dantas, o
piloto, e tendo como orientador o Prof. Dr.
Antonio Luis de Campos Mariani.

1010100101101011010010101110101010010110101101001010111010101001011010110100101011101010100101101011010100101101011010

10 Revista Autdmato Segundo Semestre



1010100101101011010010101110101010010110101101001010111010101001011010110100101011101010100101101011010100101101011010

WORKSHOP DE ROBOTICA PARA O PRIMEIRO ANO

O Workshop de Robética para alunos
do Primeiro Ano da EPUSP consiste em um
trabalho paralelo a disciplina MAC2166 -
Computacdo para Engenharia e é dividido
em duas fases. Na primeira, trabalhamos
apenas os conceitos basicos da programagao
(NXC - ‘Not exactly C’) e apresentamos um
sensor do kit Lego Mindstorms® a cada
aula, nas quais propomos aos alunos
desafios que devem ser resolvido utilizando
sua criatividade e os conceitos aprendidos.
Esses desafios priorizam o trabalho em
equipe e as habilidades em projeto,
qualidades  essenciais para  qualquer
engenheiro. Na segunda fase, nosso foco
serd a realizacdo de um udnico projeto, onde
cada grupo terd como ‘cliente’ professores
que oferecerdo projetos ou desafios a serem
solucionados. Essa etapa é ainda mais
desafiadora e permite um contato direto com
os professores. Como conclusdo, o projeto
devera ser apresentado para os respectivos
professores e convidados.

Brailizador 2009

Esse projeto vem sendo tutorado pelo
Orientador Pedagégico da EPUSP, Giuliano
Salcas Olguin, que a partir de 2011 transferiu
a responsabilidade de ministrar e coordenar
as aulas para o grupo PET Automacado e
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Sistemas (PET Mecatronica). Nesse semestre,
chegamos na nossa 6* edicdo, tendo sempre
como objetivo aplicar os conhecimentos em
légica de programacdo em algo concreto e
divertido.

Solucionador de Labirintos 2011

Nesse ano, pela primeira vez, o
projeto serd reoferecido em formato de
intensivo, onde tanto a primeira quanto a
segunda fase serao realizadas no segundo
semestre. Isso possibilita que uma maior
quantidade de alunos possa se engajar no
Workshop. Entao venho convidar a todos do
primeiro ano para participarem do nosso
projeto. Inscrevam-se, tirem suas davidas e
vejam os projetos de anos anteriores em
nosso site:
http:/ /sites.poli.usp.br/pmr/ pet/projetos_
workshoprobo.asp

Essa é uma oportunidade de sair um
pouco do campo tedrico e entrar um pouco
na realidade de projeto e engenharia
basica!lLembrando: O intensivo ocorrera nos
dias 17 a 20 de Setembro ( Aulas Basicas).
Demais aulas serdo marcadas
posteriormente.

Revista Automato 2012 Segundo Semestre 11



1010100101101011010010101110101010010110101101001010111010101001011010110100101011101010100101101011010100101101011010

EPETUSP 2012

O PET é um programa do Ministério
da Educacdo (MEC) e estda presente em
diversos cursos de graduagdo das
universidades brasileiras, abrangendo varias
areas do conhecimento. Dessa forma, é
natural que os grupos apresentem culturas
de trabalho variadas, frente as diversidades
curriculares, institucionais e as necessidades
especificas de cada formagdao. Mesmo dentro
de uma mesma universidade, os grupos PET
apresentam realidades diferentes, como ¢é o
caso da USP, instituicdlo em que estdo
presentes vinte grupos PET, em cursos que
vao desde as Ciéncias Sociais até a Medicina
e Engenharia.

Embora as diversidades mencionadas
acima existam e sejam naturais, ainda é
necessario que os grupos PET apresentem
certa uniformidade, ja que fazem parte de
um mesmo programa do MEC. E mesmo
que existam documentos dando algumas
diretrizes, as interpretagdes geralmente sao
distintas e levam ao desenvolvimento de
grupos com objetivos e filosofias diferentes.
Assim, para evitar a descaracterizacdo do
programa, € necessario que O0S grupos
mantenham contato e uma forma de manter
essa interagdo é através de encontros que
retinam alunos de varios PETs, como é o
caso do ENAPET (em ambito nacional), do
SUDESTEPET (dentro da regido Sudeste) e
do EPETUSP (entre os grupos da USP).

Palestra de Abertura - EPETUSP 2012
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Esse dltimo evento ¢é realizado
anualmente entre os grupos vinculados a
USP e dos diversos campus da universidade
(Cidade Universitaria, EACH, Piracicaba,
Sdo Carlos, Ribeiro Preto, Pirassununga e
Bauru). O evento é realizado em um campus
diferente a cada ano. O objetivo do evento é
promover a interacdo entre os grupos e o
debate de temas importantes comuns entre
os grupos como Visibilidade, Projeto de
Politicas e Diretrizes Pedagégicas (PPDP),

Uniao e Identidade dos Grupos, entre

outros. Além disso, nesse encontro sao
eleitos os representantes discentes que
compdem 0 Comité Local de

Acompanhamento (CLA), 6rgao responsavel
pela coordenacdo e interlocucio do
programa junto a  Pro-Reitoria de
Graduacdo, assim como o local onde sera
realizado o proximo EPETUSP.

PET Mecanica e PET Mecatronica - EPETUSP 2012

Em 2012 o evento foi realizado na
capital, no campus da EACH, com o tema
“Visibilidade do Programa PET na USP”,
sendo organizado pelo grupo PET - Sistemas
de Informacdo. O evento comecou com a
apresentacdo do tema pelos representantes
docentes sendo seguido por duas palestras: a
primeira sobre os veiculos de comunicacdo

Segundo Semestre
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da USP e a segunda sobre a importancia do

Marketing para garantir a visibilidade. Apos
o almocgo, as atividades foram retomadas
com a palavra dos representantes discentes
sobre os trabalhos desenvolvidos por eles ao
longo do ano. Em seguida os alunos foram
divididos em grupos de discussdo para
debater e propor propostas para assuntos
relacionados ao tema visibilidade.

O EPETUSP, além de promover o
fortalecimento dos grupos através da troca
de experiéncia e ideias, é o ambiente
oportuno para a proposicio de agdes
conjuntas que irao desenvolver o PET dentro
da universidade.

1010100101101011010010101110101010010110101101001010111010101001011010110100101011101010100101101011010100101101011010

Revista Automato 2012 Segundo Semestre 13



1010100101101011010010101110101010010110101101001010111010101001011010110100101011101010100101101011010100101101011010

PIC-A-PIX

Nesse jogo de logica, os numeros ao lado esquerdo de cada linha e acima de cada
coluna indicam o numero de quadrados na grade a ser pintados em sequéncia,
formando blocos de quadrados pintados. Esses blocos devem respeitar a ordem
apresentada na linha (da esquerda para direita ou de cima para baixo). Entre os
blocos, deve haver pelo menos um espaco vazio. Os espacos vazios podem ser
preenchidos com um X para facilitar a vizualizacdo. Segue o exemplo do
preenchimento de uma linha:

32| [ | | [

Aconselhamos comecar pelos numeros maiores, ou sequéncia de maior soma (tanto
da coluna quanto da linha), pintando os espacos que devem ser obrigatoriamente
preenchidos.
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Resposta:
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